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DISPLAY

1. General Information

Dual cameras of the 6000 series are equipped with two independent image sensors:
. a visible-light image sensor

. a thermal imaging sensor

Both images are processed simultaneously and are available to the user in real time. This allows the
camera to provide simultaneous observation of the scene in the visible light spectrum and in the

infrared (thermal) spectrum.

2. Image Display
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In the camera’s main menu, images from the visible-light sensor and the thermal imaging sensor are

displayed simultaneously.

Buttons for switching the preview between the camera’s sensors are located in the lower-left corner of

the screen.

m - simultaneous preview of both streams

- preview of the visible-light stream only

- preview of the thermal imaging stream only

This manual contains information on functions specific to dual thermal imaging cameras. Other settings and

@ functions are largely common to the entire 6000 camera series, and their detailed description is available in the
manual titled “NVIP-6000_series_FULL”, which can be found on the product page of any camera in the series

under the “Downloadable Files” section at novuscctv.com.
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2.1 Thermo Dual Vision Configuration

Camera Parameters  Profile Management [IgE[R®I1ils[FEYilely]

NOUUS [PC 31/412/2025 13:42:09

Thermal Color | Iron oxide red V|

Dual image fusion |Dpen V|

Distance(m) =(8) 5.00

Fusion level

Calibration
Adjustment

Speed

Thermo Dual Vision is a function available in dual cameras. It allows the thermal image to be overlaid
onto the visible-light image, significantly improving the level of detail of the thermal stream.

To enable Dual Vision, go to Config Home > Image > Display Settings then open the Image
Configuration tab and select Open in the Dual Vision field.

The user can choose from several thermal color palettes: Iron Oxide Red, White Hot, Black Hot,
Rainbow, Iron Oxide Red, and Lava.

Fusion level — used to adjust the intensity of the thermal image overlay on the visible-light image.

Calibration

The thermal image may be shifted relative to the visible-light image because a dual camera uses two
independent sensors (thermal and visible), which are positioned at different optical locations. This
phenomenon is caused by parallax and is natural for this type of device. Its magnitude mainly depends
on the distance to the observed object and does not indicate a camera defect.

This characteristic is especially noticeable when the Dual Vision function is enabled. Therefore, to
correct the differences between the two images, use the calibration buttons and enter the distance to
the observed scene in the Distance field.

Speed — a parameter that defines how many pixels the visible-light image will be shifted relative to the
thermal image when a calibration button is pressed.

Default — a button that restores the default settings.

Restore — a button that restores the previous setting.

All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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1.2 Video Streams

The image from the visible-light sensor can be transmitted as three independent video streams. Each
stream may have a different configuration, in particular: resolution, frame rate, compression level,
bitrate, GOP. It allows the visible-light image to be used simultaneously for different purposes, such as:

. high-resolution recording,

. live preview at a lower resolution,

B . transmission over a network with limited bandwidth.

j viceo [ENES
Index  Stream Resolution Frame Bitrate Type Bitrate(Kbps)  Video | Frame Video Profile
1 Mainstream [2502x1944 +| [25 | [vBR  ~| [5120 | [Higher v| [s0 | [H265 v
2 Substream [352x288  v| |25 | [VBR  v| [512 Iv| [Higher v| |50 | [H2es v
3 Third stream [704x576  ~| [25 | [cBR v [s12 v] |50 | [H265 v
4 Thermal  [704x576 | |25 | [cBR v [512 ] 50 | [Hees v

Each stream can be configured independently under Config Home > Image > Video/Audio.

The image from the thermal imaging sensor is transmitted as a fourth, independent video stream. This
stream contains thermal data processed into a thermal image. The thermal stream is completely
independent of the visible-light streams and can be used in simultaneously with them.

— All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0. —_—
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ADDING TO NVR

2. Adding the Camera to Recorders
NVR Recorders (Network)
Adding via Network Connection

6000 series NVR recorders, starting from firmware version 1.4.11, when adding a new device over the
network using the standard procedure, NVR automatically add both the visible-light stream and the
thermal imaging stream of the camera to the available channels (usually by appending suffixes: 01 to
the channel name for the visible-light stream and 02 to the channel name for the thermal imaging
stream).For these recorders, dual cameras are added using the standard procedure, the same as for all
cameras in the 6000 series.

Adding via the Recorder’s PoE Port

NVR recorders with built-in PoE ports, starting from firmware version 1.4.11, automatically displays in
Settings > Edit Camera tab, the connected to a PoE port camera —more precisely, there is visible-
light stream assigned to the selected recorder port.

To add the thermal imaging stream, note the IP address (1) assigned to the camera during the addition
of the visible-light stream, and then manually add the same IP address to the recorder. This can be done
by clicking Add Camera (2), then going to the Add Manually (3) tab and entering the IP address from
step one. Next, enter the username and password, select the IP Camera protocol, and confirm by

Settings » Edit Camera Search Camera Q, Add Camera

Numer Nazwa kanatu Identyfikator podur... Zdalny num... | Port S‘tatus@

[POEO7]Novus IPC 10.11.12.107 @ = 1 9008

clicking Add.

Settings + Edit Camera + Add Camera

Quickly Add Add Recorder | Auto Report

Address Port Username Password Channel No. Protocol

0.0.0.0 root e

IP Camera

Camera Configure

10.11.12.108 ¥ All ® Optical

The Camera Configure window will then appear, in which Thermal should be selected and confirmed
by clicking OK.

After completing this procedure, the added thermal imaging stream should appear under
Settings > Edit Camera.
AW TIZINLWLS TESEIVeEUd © AAT DTIDILCMT DELFIECULENDI VWA 5P. £ 0.0.
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NHDR Recorders (Hybrid)
Adding via Network Connection

NHDR (hybrid) recorders of the 6000 series, when adding a new device using the standard procedure,
automatically add only the visible-light stream. The thermal imaging stream must be added manually.
To do this, go to Settings > Edit Camera, then click Add Camera. In the displayed window, switch to
the Add Manualy (1) tab and, from the drop-down list in the Protocol column, select Custom (2).

This allows a new protocol to be created for adding the thermal imaging stream to the recorder. In the
B Status (3) field, select Enable, and then fill in the remaining fields as shown below:

Name: Thermal, Type: RTSP, Transmission Protocol: TCP, Port: 554, Resource Path: /profile4

Settings » Edit Camera » Add Camera

Quickly Add Add Recorder | Auto Report

Address Port Username Password Channel No. Protocol

0.0.00 oot e ] 1

IP Camera

To save the protocol, click OK (4). Next, add the camera using the newly created protocol. In field (2),
select the Thermal protocol, then enter the address, port, username, and password, and click Add.

Custom

Protocol identifiers Custom protocol 1 v

Stream Type Type Transfer protocol Port Resource path

Main Stream RTSP v profile4
Sub Stream RTSP v profile4

IMPORTANT! Modifying the protocol will affect its associated IP channel.

OE=

After completing this procedure, the added thermal imaging stream should appear under
Settings > Edit Camera.

NHDR recorders do not have built-in support for events generated from the thermal imaging stream.

ALLTIZNLWS TESeTVeUd © AAT DTDIEMY DELFIECULENDI VWA S5P. £ 0.0.
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FIRE DETECTION

3. Fire Detection

The dual thermal imaging camera is equipped with a fire detection function that enables flame
identification based on analysis of the thermal image. This function is designed for early threat
detection and to support video surveillance systems.

Fire detection is performed by analyzing characteristic flame features, such as:

. high temperature,
. rapid changes in thermal distribution, a
. the characteristic shape and dynamics of the heat source.

3.1 Installation and Operating Environment Requirements
To ensure proper operation of the fire detection function, the following requirements must be met:

Stable indoor environment: The thermal imaging camera should be used in a stable indoor
environment without air movement. Ensure that the observed area is located away from elements that
may generate airflow, such as fans, air conditioners, supply and exhaust vents, and open windows or
doors.

Avoid direct sunlight:The camera lens should not be aimed directly at the sun. Direct and prolonged
exposure to strong sunlight may: interfere with temperature measurement, cause measurement
instability or lead to permanent damage to the thermal imaging sensor.

Correct mounting position: The thermal imaging camera should be installed at the highest possible
point of the measurement area and aimed directly at the monitored object or zone. This mounting
method reduces object obstruction, improves visibility of the measured surface, and increases
measurement stability and repeatability.

3.2 Limitations and Factors Affecting Detection Performance

The effectiveness of fire detection depends on many factors, including flame size and intensity, the
distance between the camera and the fire source, environmental conditions (ambient temperature and
humidity), and the presence of other heat sources within the camera’s field of view.

Warning!
Some high-temperature objects (e.g. heating devices or overheated machine components) may
cause false alarms.

All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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FIRE DETECTION

3.3 Configuration

Config Home » Fire Detection » Fire Detection Setting

Fire detection is enabled by default across the : . o
. . Area  Schedule
entire thermal image frame of the camera.

Enable
Enable — used to enable fire detection. . '
Filter Alarm Time D Seconds

Filter Alarm Time — the period during which Alarm Holding Time  [20 Seconds  |v]
the camera must continuously detect fire for the
alarm to be triggered. A value of 0 means the
camera triggers the alarm immediately upon
detecting fire. A value of 10 means the camera
must detect fire continuously for at least 10

Trigger Alarm Cut
[J Alarm Qut

seconds before the alarm is activated.

[CJ Trigger Audio Alarm | Fire detected, please checkv

Alarm Holding Time — the period during which O] Trigger Light Alarm

the alarm remains active. )
[ Trigger SD Card Snapshot

Alarm actions: alarm output, audio alarm, light 0] Trigger SD Card Recording
alarm, snapshot, recording to SD card,

. [ Trigger Email
e-mail, FTP.

(] Trigger FTP

The Area tab is used to define blocked areas, i.e.
areas in which the camera does not perform fire detection. Up to 4 different blocked areas can be

configured simultaneously.

Detection Config AGEWM Schedule

NOUUS IPC 30/12/2025 13:06:43

Blocked Area
Fire Detection
Sensitivity &

Draw Area m

To draw an area, click the Draw Area button and then left-click in the live preview window at the
selected location. This marks the first corner of the zone. Define subsequent corners by clicking
additional points in the preview window. A zone can consist of up to 6 corners.

If additional blocked areas are required, select the next number from the Blocked Area drop-down list
and draw it in the same way.

To delete a detection area, select it from the list and click the Clear button.

All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0. —_—
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TEMPERATURE MEASUREMENT

4. Temperature Measurement

The thermal imaging camera is equipped with a non-contact temperature measurement function, based
on the analysis of infrared radiation emitted by observed objects. This function enables monitoring of
temperature distribution within a selected area and identification of temperature anomalies.

The temperature measurement function of the thermal imaging camera is intended as a tool supporting
temperature monitoring. It does not replace certified measuring devices required for precise or
reference temperature measurements.

It should be noted that the obtained temperature values are indicative in nature, and their accuracy
depends on environmental conditions, the method of installation, and the physical properties of the
observed objects.

4.1 Installation and Operating Environment Requirements
To ensure proper operation of the temperature measurement, the following requirements must be met:

Stable indoor environment: The thermal imaging camera should be used in a stable indoor
environment without air movement. Ensure that the observed area is located away from elements that
may generate airflow, such as fans, air conditioners, supply and exhaust vents, and open windows or
doors.

Avoid direct sunlight:The camera lens should not be aimed directly at the sun. Direct and prolonged
exposure to strong sunlight may: interfere with temperature measurement, cause measurement
instability or lead to permanent damage to the thermal imaging sensor.

Correct mounting position: The thermal imaging camera should be installed at the highest possible
point of the measurement area and aimed directly at the monitored object or zone. This mounting
method reduces object obstruction, improves visibility of the measured surface, and increases
measurement stability and repeatability.

4.2 Factors Affecting Temperature Measurement Accuracy

Emissivity (¢) defines a material’s ability to emit infrared radiation and describes how accurately an
object reflects its temperature in the form of IR radiation. A thermal imaging camera does not measure
temperature directly; instead, it records the amount of infrared radiation emitted from the surface of an
object.

Materials with high emissivity allow for reliable measurement results, whereas materials with low
emissivity may reflect thermal radiation from the surroundings, leading to incorrect readings. To obtain
the most accurate temperature measurements possible, the emissivity of the measured material should
be taken into account. In the camera, this can be achieved by entering the appropriate emissivity
coefficient value in the dedicated settings field.

All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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Typical material emissivity values:

Material Emissivity (€) Material Emissivity (g)
Human skin 0,98 Brick 0,95
PCB board 0,91 Sand 0,90
Concrete 0,95 Soil 0,92
Ceramics 0,92 Fabric 0,98
Rubber 0,95 Hard cardboard 0,90
Paint 0,93 White paper 0,90
Wood 0,85 Water 0,96

Tar / asphalt 0,96 Flame 0,2-0,3

Effect of surface structure on emissivity:

Type of surface Emissivity (g)
Rough 0,95
Slightly rough 0,80
Slightly smooth 0,60
Smooth 0,30

Distance between the camera and the object

The distance between the camera and the measured object has a significant impact on the accuracy of
temperature measurement. As the distance increases, the influence of interfering factors also increases.

Background temperature and environmental conditions

The ambient temperature of objects located in the background may affect the measurement result. The
presence of heat sources near the measured object may cause overestimated or underestimated
readings, and reflections of thermal radiation from adjacent surfaces may be incorrectly interpreted as
the temperature of the measured object.

Therefore, to achieve better accuracy, it is recommended to ensure a as uniform thermal background as
possible and to avoid strong heat sources in the immediate vicinity of the measurement area.

The background temperature in the camera should be set to the same value as the temperature of
the object with the highest emissivity.

Factors affecting the accuracy of temperature measurement—such as emissivity, the distance between
the camera and the measured object, and background temperature—are parameters that can be defined
separately for each measurement zone.

All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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4.3 Zone Configuration

Configuration of temperature measurement in the camera should begin in the Area tab.

Detection Config Schedule

NOUUS IPC 30/12/2025 13:06:43

Blocked Area ' v O

1 o | | [Point v [0.96 NE | [25 \

Index Enable Name Type Emissivity Distance(m) Reflective("C) Alarm Rule I

2 o | | [Point  ~| [0.96 RE | |25 |

| Setup |
| Setup |
3 0 | | [Point | [0.96 | [ | [25 I setur |
| Setup |

4 o | | [Point  ~| [0.96 | [5 | [25 |

In this tab, the zone in which temperature will be monitored must be defined. Three types of zones are
available: Area, Point, and Line. A maximum of 10 separate, independent zones can be defined. For
each zone, parameters affecting temperature measurement accuracy must be specified, such as
emissivity, distance to the measured object, and background temperature (Reflective). Each zone
may have different parameters, allowing simultaneous monitoring of temperatures of different types of
objects.

To draw an area, click the Draw button and then left-click in the preview window at the selected
location. This will mark the first corner of the zone. Subsequent corners are defined by clicking
additional locations in the preview window. A zone with up to six corners can be defined.

If it is necessary to draw blocked areas, click the checkbox next to Blocked Area, select the
appropriate number from the list, and draw the area in the same manner. To remove a detection zone,
select it from the list and click the Clear button.

At the end of the configuration process, remember to enable the selected zone in the Enable column
and save the changes.
All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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avg:27.94 C
max:47.15 C
min:25.44 C

4.4 Detection Config tab

The display of information such as AVG, MIN, and
MAX on the image can be enabled or disabled using the
appropriate checkboxes located in the Detection Config
tab.

Temperature and length units can also be changed in the
Detection Config tab.

Point — temperature measurement is
performed at a single point.

Line — temperature measurement is
performed along the entire length of the
defined line. Based on this
measurement, points labeled MIN and
MAX are displayed, indicating the
locations with the lowest and highest
temperatures. AVG represents the
average temperature of all
measurement points along the entire
line, not only the MIN and MAX
points.

Area — temperature measurement is
performed within the boundaries of the
defined area. Based on this
measurement, points labeled MIN and
MAX are displayed, indicating the
locations with the lowest and highest
temperatures. AVG represents the
average temperature of the entire area,
not only the MIN and MAX points.

Detection Config [ERVEEREEET=1 1]

[ Enable
Temperature Switch Centigrade(°C v
Distance Unit

Display Max. Temperature

Display Avg. Temperature

Display Min. Temperature

After configuring the selected measurement zones, the entire temperature measurement function in the
camera must be enabled by selecting the Enable checkbox and saving the changes.

All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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Information about AVG, MIN, and MAX temperatures can be displayed in the browser window or
transmitted together with the video stream. The following checkboxes are used for this purpose:

Overlay Temperature Information

Thermal { Stream ) Optical { Stream )

Thermal { Local ) Optical { Local )

Thermal Local — temperature values are displayed only on the thermal image in the browser window. a
They are not transmitted with the stream to recording devices.

Optical Local — temperature values are displayed only on the optical (visible-light) image in the
browser window. They are not transmitted with the stream to recording devices.

Thermal Stream — temperature values are embedded in the thermal video stream. As a result, they are
visible everywhere: in the browser, on the NVR, in Novus Management System VSS, both in live view
and during playback.

Optical Stream — temperature values are embedded in the optical video stream. As a result, they are
visible everywhere: in the browser, on the NVR, in Novus Management System VSS, both in live view
and during playback.

Temperature Bar

Temp Reading by Clicking

Emissivity 0.96
Distance{m) 5
Reflective Temperature(°C) 25

The above settings are parameters affecting the accuracy of temperature measurement and apply to the
entire thermal image frame, excluding the measurement zones configured in the Area tab.

Temperature Bar— enabling this option embeds a temperature scale into the thermal video stream.

Temp Reading by Clicking — enabling this option allows the user to view the temperature at a selected
point by clicking anywhere on the thermal image in the browser.

All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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@ Alarm Holding Time |20 Seconds v

The remaining checkboxes are used to configure alarm Trigger Audio Alarm

responses and are largely common to the entire 6000 Trigger Light Alarm
camera series. Their detailed description is available in
the manual titled “NVIP-6000_series FULL”, which
can be found on the product page of any camera in the Trigger SD Card Recording
“Downloadable Files” section on novuscctv.com.

Trigger SD Card Snapshot

Trigger Email

Trigger FTP

4.5 Alarm rule settings

The user can configure a separate alarm rule for each zone. When the alarm rule is met, the alarm
response previously configured in the Detection Config tab is triggered. To access the alarm rule
configuration for a selected zone, click the Set button in the Alarm Rule column of the corresponding

TOW.
Index Enable Name Type Emissivity Distance(m) Reflective("C) Alarm Rule -
| \[Point | f0.96 Ws W25 | setup
The following window will then be displayed: | Alarm Rule
Alarm Rule — defines the condition that must Alarm Rule
be met for the alarm to be triggered. Alarm Rule | Above (Average Tem v |

Alarm Temperature |1DD °C

Alarm Temperature — the temperature value
to which the alarm rule applies. Filter Alarm Time |0 | Seconds
Alarm Out 100

Example: | =

. Trigger Audio Alarm Temperature abnorm v | [ Enable
If the alarm temperature is set to 50°C and the 99 P
alarm rule is Above max. temperature, it “

means that an alarm will be triggered when
the maximum temperature in the zone exceeds
the 50°C threshold.

Filter Alarm Time — the duration for which the alarm rule must be continuously met in order to trigger
the alarm.

Alarm Out — selecting this checkbox activates the selected alarm output after the alarm is triggered.

Trigger Audio Alarm — this field is used to select the type of voice message that will be played after
the alarm is triggered.

Enable — this checkbox is used to enable the audio alarm as an alarm response.

— All rights reserved © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0. —_—
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Instrukcja obstugi

Obstuga kamer dualnych serii 6000




Instrukcja obstugi kamer dualnych serii 6000 wersja 1.0

WYSWIETLANIE

1. Informacje ogdlne

Kamery dualne serii 6000 wyposazone s3 w dwa niezalezne przetworniki obrazu:
. przetwornik wizyjny (Swiatla widzialnego)

. przetwornik termowizyjny

Oba obrazy sa przetwarzane rownolegle 1 dostepne dla uzytkownika w czasie rzeczywistym. Dzieki
temu kamera umozliwia jednoczesng obserwacje sceny w pasmie $wiatla widzialnego oraz w pasmie

podczerwieni (termicznym).

2. Wyswietlanie obrazu

O root | & Wylogowanie

Ustawienia  Wyszukiwanie Wykres

w Str. pom2 m @! n ‘! ((.)> “
NOVUSETRE 30/12720250110:45:09  NOUUS IPC 30/12/2025 10:45:09
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W menu gléwnym kamery wyswietlany jest rownolegle obraz z przetwornika wizyjnego i1 z
przetwornika termowizyjnego.

W lewym dolnym rogu ekranu znajduja si¢ przyciski do zmiany podgladu obrazu z przetwornikow
kamery.

- podglad obu strumieni rownocze$nie

- podglad wylacznie strumienia wizyjnego

- podglad wylacznie strumienia termowizyjnego

Niniejsza instrukcja zawiera informacje na temat funkcji specyficznych dla kamer termowizyjnych dualnych.
@ Pozostale ustawienia i funkcje sa w glownej mierze wspdlne dla calej serii kamer 6000, a ich szczegétowy opis

dostepny jest w instrukcji o nazwie ,,NVIP-6000 series FULL”, dostepnej na stronie produktu dowolnej kamery,
w zaktadce ,,Pliki do pobrania” na stronie novuscctv.com.
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2.1 Konfiguracja Termo Dual Vision

Parametry kamery  Harmonogram [GINils[VEtoERelolg:vl]

NOUUS [PC 31/12/2025 13:42:09

Kolor termowizji | Iron Oxide Red v|

Dual vision | Wiacz

Dystans(m) =(®)

Poziom (®

Kalibracja u n n n
Szybkos¢ (@ s

Thermo Dual Vision to funkcja dostgpna w kamerach dualnych. Umozliwia nalozenie obrazu
termowizyjnego na obraz wizyjny przez co znacznie poprawia szczegOélowos¢ strumienia
termowizyjnego. Aby wiaczy¢ Dual Vision nalezy przej$¢ do sekcji Ustawienia > Strumien >
Wyswietlanie, a nast¢pnie do zaktadki Konfiguracja obrazu i w polu Dual Vision wybra¢ Wiacz.

Uzytkownik ma do wyboru wiele kolorow termowizji: Iron Oxide Red, White Hot, Black Hot,
Rainbow, Iron Oxide Red i Lava.

Poziom - stuzy do ustawienia nat¢zenia obrazu termowizyjnego na obrazie wizyjnym.

Kalibracja

Obraz termowizyjny moze by¢ przesunigty wzgledem obrazu wizyjnego, poniewaz kamera dualna
wykorzystuje dwa niezalezne sensory (termiczny i wizyjny) umieszczone w roznych pozycjach
optycznych. Zjawisko to wynika z paralaksy i jest naturalne dla tego typu urzadzen, a jego wielko$¢
zalezy gtéwnie od odleglosci do obserwowanego obiektu i nie stanowi wady kamery.

Ta wlasciwos¢ kamery wida¢ szczegdlnie po wlaczeniu funkcji Dual Vision. Dlatego aby skorygowac
réznice w obu obrazach nalezy uzy¢ przyciskow kalibracji oraz w polu Dystans wpisa¢ odlegtos¢ od
obserwowanej sceny.

Szybko$¢ - to parametr okreslajacy jak duzo pixeli przesung¢ si¢ ma obraz wizyjny wzgledem
termowizyjnego, po kliknigciu przycisku kalibracji.

DomysSlny - to przycisk przywracajacy ustawienia domyslne

Przywré¢ - to przycisk przywracajacy poprzednie ustawienie

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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1.2 Strumienie wideo

Obraz z przetwornika wizyjnego moze by¢ wysylany w postaci trzech niezaleznych strumieni wideo.
Kazdy strumien moze posiada¢ inng konfiguracje, w szczegolnosci: rozdzielczos¢, liczbe klatek na
sekundg, poziom kompresji, bitrate, GOP, pozwala to na jednoczesne wykorzystanie obrazu wizyjnego
do réznych celow, np.:

. zapis w wysokiej rozdzielczosci,

. podglad na zywo w nizszej rozdzielczosci,

. transmisj¢ przez sie¢ o ograniczonej przepustowosci.

Ustawienia » Strumief » Wideo/Audio

Index  Nazwa Rozdzielczosé FPS Bitrate Maks bitrate  Jakosé widea GoP Kodowanie Profil

1 St.giowny  [2592x1944  v| [25 | [ver v [5120 [“]  [wysoki ~| [50 | [Hass ~|
2 Str.poml  [704x576 ~| [25 | [ver MEEE [“]  [wysoki ~| [50 | [Haes v|
3 Str.pom2  [704x576 ~] [25 | [cer v [s12 [+] [50 | [Haes ~|
4 Termiczny | 704x576 ~| [25 | [cer v [s12 [+] [50 | [Haes ~|

Kazdy ze strumieni wizyjnych moze by¢ niezaleznie konfigurowany w zakladce Ustawienia >
Strumien > Wideo/Audio.

Obraz z przetwornika termowizyjnego jest wysylany jako czwarty, niezalezny strumien wideo.
Strumien ten zawiera dane termiczne przetworzone do postaci obrazu termowizyjnego. Strumien
termowizyjny jest catkowicie niezalezny od strumieni wizyjnych 1 moze by¢ wykorzystywany
réwnolegle z nimi.

—— Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0. ——
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DODAWANIE DO NHDR

2. Dodawanie kamery do rejestratorow
Rejestratory NVR (sieciowe)
Dodawanie przy polaczeniu przez sie¢

Rejestratory NVR (sieciowe) serii 6000 od wersji firmware 1.4.11 przy standardowym dodawaniu
nowego urzadzenia przez sie¢, automatycznie dodaja zardwno strumien wizyjny jak i1 strumien
termowizyjny kamery do obstugiwanych kanatow (zwykle dodajac sufiksy: 01 - do nazwy kanatu ze
strumieniem wizyjnym oraz 02 - do nazwy kanalu ze strumieniem termowizyjnym). W przypadku
takich rejestratoréw dodawanie kamer dualnych odbywa si¢ w standardowy sposob, czyli tak jak dla
wszystkich kamer serii 6000.

Dodawanie przy polaczeniu przez port PoE rejestratora

Rejestratory NVR z wbudowanymi portami PoE od wersji firmware 1.4.11 przy podlaczeniu kamery
do portu PoE automatycznie wyswietlaja w zaktadce Ustawienia > Edytuj kamere, podiaczong
kamere - a wilasciwie jej strumien wizyjny dodany do wybranego portu rejestratora. Aby dodaé
strumien termowizyjny nalezy zapamigta¢ adres IP (1) ktéry zostat przydzielony kamerze podczas
dodawania strumienia wizyjnego, a nastepnie dodac ten sam adres IP recznie do rejestratora. Mozna to
zrobi¢ zaczynajac od kliknigcia w przycisk Dodaj urzadzenie (2), p6zniej nalezy przej$¢ do zaktadki

Dodaj recznie (3) i wpisac¢ adres IP z kroku pierwszego, nastepnie nalezy podaé login, hasto, wybrac
protokot IP Camera i zatwierdzi¢ wszystko przyciskiem Dodaj.

Ustawienia » Edytuj kamere Wyszukaj Dodaj urzadzenie

Numer Nazwa kanatu Adres Identyfikator podur... Zdalny num... | Port S‘tatus@

[POEO7]Novus IPC 10.11.12.107 1 9008

Panel funkcyjny » Edytuj kamere » Dodaj kamere

Szybie dodawanie

Adres Port Nazwa uzyt. Protokét
Adres IP ~ 192.168.11 10 root IP Camera
IP Camera

Adres IP ~ 0000 root ONVIE

Zarzgdzanie protokotem

Skonfigurowano Kanaly

10.11.12.107 ¥ Wszystkie ® Widzialne éwiatio ¥ Obrazowanie termiczne

Wyswietli si¢ wtedy okno Skonfigurowano Kanaly, w ktorym nalezy wybra¢ Obrazowanie
termiczne 1 klikng¢ przycisk OK.

Po tej operacji w zakladce Ustawienia > Edytuj kamere powinien pojawi¢ si¢ dodany strumien
termowizyjny.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z o.0.
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Rejestratory NHDR (hybrydowe)
Dodawanie przy polaczeniu przez sie¢

Rejestratory NHDR (hybrydowe) serii 6000 przy standardowym dodawaniu nowego urzadzenia,
automatycznie dodajg jedynie strumien wizyjny. Strumien termowizyjny nalezy doda¢ reczenie. Mozna
to zrobi¢ przechodzac do zaktadki Panel Funkcyjny > Edytuj kamere, nastepnie nalezy klikngé¢
przycisk Dodaj kamere. W wyswietlonym oknie nalezy przejs¢ do zakladki Dodaj recznie (1), a
nastepnie z listy rozwijanej w kolumnie Protokoét nalezy wybra¢ Zarzadzanie protokolem (2).

Pozwoli to utworzy¢ nowy protokét stuzacy do dodawania strumienia termowizyjnego do rejestratora.
W polu Stan (3) nalezy wybra¢ Wlacz, a nastepnie uzupeti¢ pozostate pola w podany na ponizszym
obrazie sposob:

Nazwa: Termowizja Typ: RTSP, Protokél transmisji: TCP, Port: 554, Sciezka zasobéw: /profile4

Panel funkcyjny » Edytuj kamere » Dodaj kamere a
Szybie dodawanie

Adres Port Nazwa uzyt. Protokét

Adres P | sz 611 10
IP Camera

Adres 1P ~ 0000 ONVIF

Zarzgdzanie protokotem

Aby zapisa¢ protokot nalezy klikna¢ OK (4). Teraz wystarczy juz tylko doda¢ kamerg z
wykorzystaniem nowo utworzonego protokolu. A wiec w polu (2) nalezy wybra¢ protokoét
Termowizja, uzupetni¢ adres, port, nazwe uzytkownika 1 hasto oraz klikna¢ przycisk Dodaj. Po tej

Identyfikatory
entyfikatory Protokét niestandardowy 1w
protokolu

Rodzaj Typ Protokét transmisji Port Sciezka zasobéw
Gléwny strumieri RTSP hd profiled
Pomocniczy RTSP v profiled

UWAGA! Modyfikacja parametrow stosowanego protokolu wplynie na zwigzany z nim kanat IP.

operacji w zaktadce Panel Funkcyjny > Edytuj kamere powinien widnie¢ dodany strumien
termowizyjny.

Rejestratory NHDR nie majg wbudowanej obstugi zdarzen ze strumienia termowizyjnego.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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DETEKCJA OGNIA

3. Detekcja ognia

Kamera termowizyjna dualne wyposazona jest w funkcje detekeji ognia, ktéra umozliwia
identyfikacj¢ ptomienia na podstawie analizy obrazu termowizyjnego. Funkcja ta stuzy do wczesnego
wykrywania zagrozen i wspomagania systemow monitoringu wizyjnego.

Detekcja ognia realizowana jest poprzez analiz¢ charakterystycznych cech ptomienia, takich jak:
. wysoka temperatura,
. szybkie zmiany rozktadu cieplnego,

. charakterystyczny ksztatt i dynamika zrodta ciepta.

3.1 Wymagania dotyczace instalacji i Srodowiska pracy
Aby zapewni¢ poprawne dziatanie funkcji detekcji ognia, nalezy spetni¢ ponizsze wymagania:

Stabilne Srodowisko wewnetrzne: Kamera termowizyjna powinna by¢ uzywana w stabilnym
srodowisku wewnetrznym, bez wystgpowania ruchow powietrza. Nalezy upewnic si¢, ze obserwowany
obszar znajduje si¢ z dala od elementéw mogacych generowaé przeptyw powietrza, takich jak:
wentylatory, klimatyzatory, nawiewy i wyciagi wentylacyjne, otwarte okna lub drzwi.

Unikanie bezposredniego naslonecznienia: Obiektyw kamery nie powinien by¢ skierowany
bezposrednio w stron¢ stonica. Bezposrednie i dlugotrwale oddziatywanie silnego promieniowania
stonecznego moze: zaktdcaé pomiar temperatury, powodowac niestabilnos¢ wskazan, prowadzi¢ do
trwatego uszkodzenia przetwornika termowizyjnego.

Prawidlowa pozycja montazu: Kamera termowizyjna powinna by¢ zainstalowana w najwyzszym
mozliwym punkcie obszaru pomiarowego i skierowana bezposrednio na mierzony obiekt lub strefg.
Taki sposdb montazu ogranicza przestanianie obiektow, poprawia widoczno$¢ mierzonej powierzchni,
zwigksza stabilno$¢ 1 powtarzalno$¢ pomiardw.

3.2 Ograniczenia i czynniki wplywajace na skuteczno$¢ detekcji

Skutecznos¢ detekcji ognia zalezy od wielu czynnikéw, w tym: wielkosci 1 intensywnos$ci ptomienia,
odleglosci pomiedzy kamera a zrodlem ognia, warunkow $rodowiskowych (temperatura otoczenia,
wilgotnos$¢) oraz obecnos$ci innych zrodet ciepta w polu widzenia kamery.

Uwaga!

Niektore obiekty o wysokiej temperaturze (np. urzadzenia grzewcze, rozgrzane elementy
maszyn) moga powodowac falszywe alarmy.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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DETEKCJA OGNIA

3.3 Konfiguracja
Detekcja ognia domyslnie dziata w catym kadrze Ustawienia » Wykrywanie ognia » Ustawienia detekcji ognia
obrazu termowizyjnego kamery. Obszar  Harmonogram
Wigcz - stuzy do wiaczenia detekceji ognia Wiacz
. , Czas filtrowania D kund
Czas filtrowania alarmu - czas przez ktory alarmu sexun
kamera musi wykrywac ogien, aby aktywowat Czas trwania alarmu |5 sekund  |v]
si¢ alarm. Wartos¢ 0 oznacza, ze kamera Wyjécie alarmowe
natychmiastowo alarmuje o wykryciu ognia, O Wyjécie alarmowe

warto$¢ 10 oznacza, ze kamera musi bez przerw
wykrywac¢ ogien przez przynajmniej 10 sekund
aby aktywowat si¢ alarm.

[ Alarm dzwiekowy | Wykryto pozar, prosze szytv

Czas trwania alarmu - czas przez ktory alarm
[ Alarm éwietlny

jest aktywny

. ., . [ Zdjecie
Reakcje alarmowe: Wyjscie alarmowe, alarm

dzwickowy, alarm §wietlny, zdjecie, nagranie na
kart¢ SD, E-mail, FTP U E-mail
O FTP

[ Wyzwdl nagranie na karte SD

. . i Zapisz

Zaktadka obszar stuzy do wyznaczania obszarow -
zablokowanych, czyli takich obszarow w ktorych kamera nie wykrywa ognia. Mozna ustawié
maksymalnie 4 r6zne obszary zablokowane jednoczesnie.

detekgji m Harmonogram

30/12/2025 13:06:43

Obszar zablokowany |1 V‘

Czulos¢ —_—

Zaznacz Zapisz

Aby narysowac¢ obszar nalezy nacisng¢ przycisk Zaznacz, a nastepnie klikng¢ lewym przyciskiem
myszy na oknie podgladu w wybranym miejscu. W ten sposob zostanie zaznaczony pierwszy rog
strefy. Kolejne rogi strefy nalezy wyznacza¢ klikajac w kolejne miejsca w oknie podgladu.
Maksymalnie mozna wyznaczy¢ strefe o 6 katach. Gdy istnieje potrzeba narysowania innych obszaréw
zablokowanych, z listy wyboru Obszar zablokowany nalezy wybra¢ kolejny numer i narysowac¢ go w
analogiczny sposob.

Aby usuna¢ obszar detekcji, nalezy wybrac¢ go z listy i klikng¢ przycisk Wyezy$¢.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0. ——
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POMIAR TEMPERATURY

4. Pomiar temperatury

Kamera termowizyjna posiada funkcje bezdotykowego pomiaru temperatury, realizowang na podstawie
analizy promieniowania podczerwonego emitowanego przez obserwowane obiekty. Funkcja ta
umozliwia monitorowanie rozktadu temperatury w wybranym obszarze oraz identyfikacje anomalii
temperaturowych.

Funkcja pomiaru temperatury w kamerze termowizyjnej stanowi narzedzie wspomagajace monitoring
temperatury. Nie zastepuje ona certyfikowanych urzadzen pomiarowych wymaganych do
precyzyjnych lub referencyjnych pomiarow temperatury.

Nalezy pamigtaé, ze uzyskiwane warto$ci temperatury maja charakter orientacyjny, a ich doktadnos¢
zalezy od warunkéw $rodowiskowych, sposobu instalacji oraz wlasciwosci fizycznych obserwowanych
obiektow.

4.1 Wymagania dotyczace instalacji i Srodowiska pracy
Aby zapewni¢ poprawne dziatanie funkcji detekcji ognia, nalezy spetni¢ ponizsze wymagania:

Stabilne Srodowisko wewnetrzne: Kamera termowizyjna powinna by¢ uzywana w stabilnym
srodowisku wewnetrznym, bez wystepowania ruchow powietrza. Nalezy upewnic si¢, ze obserwowany
obszar znajduje si¢ z dala od elementéw mogacych generowaé przeptyw powietrza, takich jak:
wentylatory, klimatyzatory, nawiewy 1 wyciagi wentylacyjne, otwarte okna lub drzwi.

Unikanie bezpoSredniego naslonecznienia: Obiektyw kamery nie powinien by¢ skierowany
bezposrednio w strong¢ stonca. Bezposrednie 1 dtugotrwale oddzialywanie silnego promieniowania
stonecznego moze: zaktoca¢ pomiar temperatury, powodowac¢ niestabilno$¢ wskazan, prowadzi¢ do
trwatego uszkodzenia przetwornika termowizyjnego.

Prawidlowa pozycja montazu: Kamera termowizyjna powinna by¢ zainstalowana w najwyzszym
mozliwym punkcie obszaru pomiarowego 1 skierowana bezposrednio na mierzony obiekt lub strefe.
Taki sposdb montazu ogranicza przestanianie obiektow, poprawia widoczno$¢ mierzonej powierzchni,
zwigksza stabilno$¢ 1 powtarzalno$¢ pomiarow.

4.2 Czynniki wplywajace na dokladno$¢ pomiaru temperatury

Emisyjno$¢ () okresla zdolno$¢ materiatu do emitowania promieniowania podczerwonego i opisuje,
jak wiernie obiekt oddaje swoja temperatur¢ w postaci promieniowania IR. Kamera termowizyjna nie
mierzy temperatury bezposrednio, lecz rejestruje ilos¢ promieniowania podczerwonego docierajacego z
powierzchni obiektu. Materialy o wysokiej emisyjnosci umozliwiaja uzyskanie wiarygodnych
wynikéw pomiaru, natomiast materiaty o niskiej emisyjnosci moga odbija¢ promieniowanie cieplne
otoczenia, co prowadzi do blednych wskazan. W celu uzyskania mozliwie najdoktadniejszych
pomiaréw temperatury nalezy uwzgledni¢ emisyjnos¢ mierzonego materialu. W kamerze mozna to
zrealizowa¢ poprzez wprowadzenie odpowiedniej wartoSci wspotczynnika emisyjnosci w
dedykowanym polu ustawien.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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Typowe warto$ci emisyjnosci materialow:

Materiat Emisyjnosc (g) Materiat Emisyjnosc (g)
Skora ludzka 0,98 Cegta 0,95
Ptytka PCB 0,91 Piasek 0,90
Beton 0,95 Gleba 0,92
Ceramika 0,92 Tkanina 0,98
Guma 0,95 Twardy karton 0,90
Farba 0,93 Papier biaty 0,90
Drewno 0,85 Woda 0,96

Smota / asfalt 0,96 Ptomien 0,2-0,3

Wplyw struktury powierzchni na emisyjnosc:

Rodzaj powierzchni Emisyjnosc (g)
Chropowata 0,95
Lekko chropowata 0,80
Lekko gtadka 0,60
Gtadka 0,30

Odleglosé¢ pomiedzy kamerg a obiektem

Odleglos¢ kamery od mierzonego obiektu ma istotny wptyw na doktadnos$¢ pomiaru temperatury. Wraz
ze wzrostem odlegto$ci ro$nie wptyw czynnikow zaktdcajacych.

Temperatura tla i warunki otoczenia

Temperatura otoczenia obiektow znajdujacych si¢ w tle moze wplywa¢ na wynik pomiaru. Obecno$¢
zrédet ciepta w poblizu mierzonego obiektu moze powodowa¢ zawyzone lub zanizone wskazania, a
odbicia promieniowania cieplnego od sasiednich powierzchni moga by¢ btednie interpretowane jako
temperatura mierzonego obiektu.

W zwigzku z powyzszym dla uzyskania lepszej dokladnosci zaleca si¢ mozliwie jednorodne tto
temperaturowe i unikanie silnych Zrodet ciepta w bezposrednim sasiedztwie strefy pomiarowe;.

Temperatura tla w kamerze powinna by¢ ustawiona na taka sama jak temperatura obiektu o
najwyzszej emisyjnosci.

Czynniki wplywajace na dokladno$¢ pomiaru temperatury takie jak emisyjnos¢, odleglos¢ pomiedzy
kamera a mierzonym obiektem oraz temperatura tta to parametry, ktore mozna zdefiniowa¢ dla kazde;j
strefy pomiarowej osobno.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0. ——
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4.3 Konfiguracja stref

Konfiguracj¢ pomiaru temperatury w kamerze nalezy zacza¢ od zaktadki Obszar.

Ustawienia detekcji m Harmonogram

NOVUS IPC 3071272025 14:47:00 Obszar zablokowany O

Faznace Bes s

n | |/ Obszar v [/]0.96 M s | 25 | Ustaw

Index Wiacz Nazwa Typ Z. Emisyjna Dystans(m)  Reflective(*C) Kryterium I

2 o | | [Punkt  ~| [0.96 RE | |25 B Ustaw

2 o | | [Lnia  ~| [096 RE | |25 Il Ustaw

4 o | | [Punkt  ~| [0.96 RE | |25 B Ustaw

W zakladce tej nalezy zdefiniowac w jakiej strefie ma by¢ monitorowana temperatura. Do wyboru sa
trzy typy strefy: Obszar, Punkt i Linia. Maksymalnie mozna zdefiniowa¢ 10 osobnych niezaleznych
stref. Dla kazdej ze stref nalezy poda¢ parametry wplywajace na dokladnos¢é pomiaru temperatury
takie jak: zdolno$¢ emisyjna, dystans od mierzonego obiektu oraz temperature tta (Reflective). Kazda
ze stref moze posiada¢ inne parametry, dzigki temu mozna jednocze$nie monitorowaé temperature
obiektéw réznego rodzaju.

Aby narysowac obszar nalezy nacisna¢ przycisk Zaznacz, a nastgpnie klikna¢ lewym przyciskiem
myszy na oknie podgladu w wybranym miejscu. W ten sposéb zostanie zaznaczony pierwszy rog
strefy. Kolejne rogi strefy nalezy wyznaczac¢ klikajac w kolejne miejsca w oknie podgladu.
Maksymalnie mozna wyznaczy¢ strefe o 6 katach. Gdy istnieje potrzeba narysowania obszarow
zablokowanych, nalezy klikna¢ przycisk obok Obszar zablokowany, z listy wyboru nalezy wybraé
numer 1 narysowac obszar w analogiczny sposob. Aby usung¢ obszar detekcji, nalezy wybraé go z listy
1 klikna¢ przycisk Wyezys¢.

Na koncu konfiguracji nalezy pamigta¢ o wlaczeniu wybranej strefyw kolumnie Wlaez i zapisaniu

zmian.
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OBSZAR

avg:27.94 C
max:47.15 C
min:25.44 C

4.4 Zakladka Ustawienia detekcji

Wyswietlanie informacji takich jak AVG, MIN, MAX
na obrazie mozna wiaczyé/wytaczy¢ za pomoca
odpowiednich p6l wyboru znajdujacych si¢ w zaktadce
Ustawienia detekcji.

Jednostki temperatury i dtugo$ci mozna zmienié¢
rowniez w zakladce Ustawienia Detekcji.

Punkt - pomiar wystepuje w
pojedynczym punkcie.

Linia - pomiar wystepuje na dtugosci
catej wyznaczonej linii, na jego
podstawie rysowane sg punkty
oznaczone jako MIN i MAX
okreslajace punkty o najnizszej i
najwyzszej temperaturze. AVG to
$rednia temperatura wszystkich
punktéw pomiarowych na catej linii,
nie tylko punktow MIN i MAX.

Obszar - pomiar wystepuje w
granicach okreslonego obszaru, na jego
podstawie rysowane sg punkty
oznaczone jako MIN i MAX
okreslajace punkty o najnizszej i
najwyzszej temperaturze. AVG to
srednia temperatura z catego obszaru,
nie tylko punktéw MIN 1 MAX.

EEVIELEREELGM Obszar  Harmonogram

Wiacz

Jednostka | Stopnie Celsjusza °C V|
temperatury

Jednostka dhugosci |Metry (m) V|

Wyswietlaj maksymalna temperature
Wyswietlaj srednig temperature

Wyswietlaj minimalna temperature

Po ustawieniu wybranych strefy pomiarowych nalezy wlaczy¢ cata funkcje pomiaru temperatury w
kamerze zaznaczajgc pole wyboru Wlacz oraz zapisujgc zmiany.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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Informacje na temat temperatur AVG MIN i MAX mozna wyswietla¢ wylacznie w oknie przegladarki,
lub wysyta¢ razem ze strumieniem. Stuzg do tego ponizsze pola wyboru:

Wyswietlanie informacji na obrazie
Termiczny ( Strumien: ) [l Optyczny ( Strumien: )

[ Termiczny ( Lokalne ) Optyczny ( Lokalne )

Termiczny Lokalnie - warto$ci temperatur wyswietlajg si¢ wylacznie na obrazie termowizyjnym w
oknie przegladarki. Nie s3 wysylane razem ze strumieniem do urzagdzen nagrywajacych.

Optyczny Lokalnie - warto$ci temperatur wyswietlaja si¢ wylacznie na obrazie wizyjnym w oknie
przegladarki. Nie s3 wysylane razem ze strumieniem do urzadzen nagrywajacych.

Termiczny Strumien - wartosci temperatur s3 wbudowane w strumien termowizyjny. Dzigki temu sa
widoczne na obrazie wszedzie: w przegladarce, NVR, Novus Management System VSS, w podgladzie
jak 1 w odtwarzaniu.

Optyczny Strumien - wartosci temperatur s3 wbudowane w strumien wizyjny. Dzieki temu sg
widoczne na obrazie wszedzie: w przegladarce, NVR, Novus Management System VSS, w podgladzie
jak 1 w odtwarzaniu.

Skala temperatury Wylacz ~
Wigcz odczyt temp. po

kliknieciu na ekran Wylacz  ~
Z. Emisyjna 0.96
Dystans(m) K

Temp. Tta oc

Powyzsze wustawienia to parametry wplywajace na dokladno$¢ pomiaru temperatury
obowigzujace w catym kadrze obrazu termowizyjnego, wylaczajac strefy pomiarowe skonfigurowane
w zakladce Obszar.

Skala temperatury - wybranie opcji wlacz powoduje wbudowanie w strumien termowizyjny skali
temperatury.

Wlacz odczyt temp. po kliknigciu na ekran - wybranie opcji wiacz powoduje, ze po kliknigciu w
dowolnym miejscu na obrazie termowizyjnym w przegladarce uzytkownik ma mozliwo$¢ podgladu
temperatury w wybranym punkcie.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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POMIAR TEMPERATURY

@ Czas trwania alarmu |5 sekund v

. L O Awi
Pozostate pola wyboru stuza do ustawienia reakcji|l — Alarm dzwigkowy

alarmowych i s3 w glownej mierze wspolne dla calej || [J Alarm swietiny
serii kamer 6000, a ich szczegdtowy opis dostgpny jest w ||
instrukcji o nazwie »NVIP-6000 series FULL”, | Zdjecie
dostepnej na stronie produktu dowolnej kamery, w [J Wyzwdl nagranie na karte SD
zaktadce ,,Pliki do pobrania” na stronie novuscctv.com. ——
L] FTP

4.5 Ustawienia kryterium alarmu

Uzytkownik ma mozliwo$¢ ustawienia oddzielnego kryterium alarmu dla kazdej ze stref. Po spetnieniu
kryterium alarmu nastgpuje ustawiona wczes$niej w zakladce Ustawienia detekcji, reakcja alarmowa.
Aby przejs¢ do konfiguracji kryterium alarmu dla wybranej strefy nalezy w jej wierszu i kolumnie
Kryterium klikna¢ przycisk Ustaw.

Index Wiacz Nazwa Typ Z. Emisyjna Dystans(m)  Reflective(®C)  Kryterium

|| Obszar  v|10.96 I s I{25 |

Kryterium alarmu

Kryterium alarmu

L. . Kryterium alarmu |P0wy;':ej maks. temp.V|
Wyswietli si¢ wtedy nastepujace okno:
Temperatura |50 C
alarmowa

Kryterium alarmu to zatozenie jakie ma

Czas filtrowania

|ID | sekund
alarmu

zostac spetnione aby zostal uruchomiony
alarm.

Whyjscie alarmowe 100

Temperatura alarmowa to temperatura Alarm dzwigkowy | v| 0 Wiaez
ktorej dotyczy kryterium alarmu.

Przyklad:

Jezeli temperatura alarmowa jest ustawiona
na 50 stopni Celsjusza, a kryterium alarmu to Powyzej maks. temp. oznacza to, ze jezeli temperatura
maksymalna w strefie przekroczy prog 50 stopni to zostanie wyzwolony alarm.

Czas filtrowania alarmu - to czas przez ktory nieprzerwanie musi by¢ spetnione kryterium alarmu,
aby zostal wyzwolony alarm.

Wyjscie alarmowe - zaznaczenie tego pola wyboru powoduje aktywacje wybranego wyjscia
alarmowego po wyzwoleniu alarmu.

Alarm dzwiekowy - to pole stuzy do wyboru rodzaju komunikatu gtosowego ktéry ma zosta¢
wygtoszony po wyzwoleniu alarmu

Wiacz - to pole wyboru stuzace do wiaczenia alarmu dzwigkowego jako reakcji na alarmowe;.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT SYSTEMY BEZPIECZENSTWA sp. z 0.0.
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